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 引 言 

ҍ ‰ 13 ‰ ̆ ԅ ȁ ȁ

ȁ ῃ ̆ ᵬ Ȃ ‰ ̆ ‰ ῤ №

ҹץҊ ̔ 

—— ῍ ‰̆ ȇ ҍ ↕Ȉȇ Ȉȇ

Ȉ3 ‰̆ ҹ ῤ ᶫ ᵣ Ȃ 
—— ‰̆ ȇ ↕ҍ Ȉȇ Ḥ Ȉ

ȇ ῀ Ȉ3 ‰̆ ₮ԅ Ȃ 
—— ḠῙ ‰̆ ȇ Ȉȇ ҍ

1 №̔ Ȉȇ ҍ   2 №̔ẫ Ȉȇ

ҍ   3 №̔ Ȉȇ ҍ   4 №̔ Ȉ5
‰̆ҹ ᶫ Ȃ 
—— ҍ ‰̆ ȇ Ȉȇ ҍ

  5 №̔ Ȉ2 ‰̆ ԅ ҍ Ȃ 
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船用设备智能集成与远程运维系统 

第 1 部分：状态监测 

1 范围 

ᴆ ԅ ᵣ ȁ ϴ ϴḤ ₮ҍ ȁ

Ȃ 

ᴆ ԍ ҍ Ҭ Ȃ 

2 规范性引用文件 

Ҋ↓ ᴆҬ ῤ Ҭ ᴆ Ҍ ȂῒҬ̆ ᴆ̆

ֽ ԍ ᴆ̕Ҍ ᴆ̆ῒ ̂ ḱ ̃ ԍ

ᴆȂ 

GB/T 37393-2019   

GB/T 37942-2019  ֟ └  

ISO 10816̂ №̃  ꜚ ꜚ ᴆ҉ ꜚ ᵀ̂Mechanical 

vibration — Evaluation of machine vibration by measurements on non-rotating̃ 

ISO 13373-1   ꜚ  1

https://baike.baidu.com/item/%E6%95%B0%E6%8D%AE%E9%9B%86%E6%88%90
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Ҭ̆ Ḥ ȁ ȁ ȁ№ ҍ ѿ ↓ ᵬ̆

Ȃ 

 

阈值  threshold 

ṿ ҳ ṿȂ 
[ GB/T 37942-2019,3.6] 

4 状态监测系统结构 

Һ ȁ Ḥ ₮ҍ ҈ №Ȃ

1 Ȃ 

ȁ ȁ
ȁ ȁ ᵬ ȁPHM……

‗

ṿ ≢ ∞≢

ᴰ ( ȁ ȁ ȁ
ᵝȁᵝ ȁ ȁⱴ …….)

( ȁ
(……ת

————————————————————————————————————————————

————————————————————————————————————————————

————————————————————————————————————————————

Ḥ ₮ҍ

————————————————————————————————————————————

ȁ └ȁ ᵬȁ
……

 
注1： ̔ ȁ ȁ ȁ Ḥ ̕ᴰ

῏ ҍ Ḥ ̕ Һ ᶫ ᵣ ’Ȃ 

注2： ̔ Һ ╠ ̆ ̕

ṿ/ ∞≢ҍ‗ , ∞≢ Ȃ 

注3：Ḥ ₮ҍ ∞≢ ₮ ̆ ₮ ῏ ȁ └ȁ ȁ ᵬ Ȃ 

图1 设备状态监测系统结构 

5 状态监测网络架构 

ҍ 2 Ȃ ᴰ Һ ᾣ ̆

̆ Ӟ Όᵩ ץ̆ ⱬ Ȃҹ └

ҍ ӊ Ḥ̆ Ҋץ Ḥ ̔ 

a) ̔PROFIBUSȁCC-LINKȁMODBUSȁCAN ̕ 

b) ҙץ Ḥ̔OPCUAȁPROFINETȁModbus TCP ȁEthernet/IPȁEther CATȁPOWERLINK

̕ 

c) Ḥ̔ ҙ ̂WIA-FAȁWIA-PÃȁWIFIȁ ȁ3G/4G/5G Ȃ 
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ҙץ
ҙ

PLC

船载设备智能集成及运维
系统 

岸端设备集成及远程运维
系统

卫星通信

电子转运
设备

工业以太网

工业无线网络

…

无线通信

...

ҙץ
ҙ

Ԑ

 

图2 状态监测网络架构 

6 状态监测基本要求 

Ҋץ ̔ 

a) ꜚ ̔ ԍ ᴆҊ, ’ ꜚ ̕ 

b) ̔ Ḥ Ḥ ̕ 

c) ѿ ̔ ᾝ ,ῒ ԑᴰ ҍ

Ḥ ҍ ↕Ȃ 

7 状态监测程序 

3Ȃ 

3 
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└ ҍ

̙

̂ ȁ ȁ ̃

ҍ

̂ ȁ ṿ/ ∞≢̃

‗
̂‗ ҍ ȁ ‰↕̃

Ḥ ₮ҍ

Ҍ

 

图3 状态监测流程 
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8 状态监测数据采集 

数据选择原则 

ᶭ ҍ∞ , ↕ҹ̔ 

a) ῏ ̔ ⱬ̕ 

b) ̔ ῒז ̕ 

c) ̔ ᴆҊ̆ ṿΐ ̕ 

d) ̔ ΐ ѿ ӈ̆ ̆ ץ Ȃ 
注： ̔ 

• ̔ ꜚ Ȃ

ȁ ȁ ȁ ֟ ȁ ֟ ȁ ῀ ȁ ̕ꜚ

ȁҺ ȁҺ , ȁ ȁ ̂OEẼȁῃ

̕ ῏ ϴ Ȃ 

• ᴰ ̔Һ ȁ ϴᵝ ̂ ̃ȁ ȁ ⱬȁ ᵝȁ ꜚ Ȃ 

• ̔ ᶫ ᵣ ’ ̆ ̔ ȁ ת Ȃ 

数据采集方法 

ֲ ῀ ꜚ ң Ȃ ԍ ꜚ

ֲ ῀Ȃ 
注： ֲ ῀ ̆ ̆ ֲ ҍ ̕ ꜚ , ,

̆ ꜚ ҍ Ȃ ꜚ Ȃ 

数据采集运行工况 

⌠ ’̂ ̃ ̆ ⌠ ȁ ’

̂ᶛ Ả̃ ȂҌ ѿ ┴ ’Ҋ Ȃ 

数据采集间隔 

̆

Ȃ 

数据釆集速率 

’ ╠ ⌠ Ȃ 

数据采集记录 

ҊḤץ ̔ 

a) ̕ 

b) ’ ̕ 

c) ᵝ ̕ 

d) ᵝ ̕ 

e) Ḥ Ȃ 

9 状态监测数据处理 

数据预处理 

ҍ 4 Ȃ 
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ṿ

Ҭ

Ḥ
№

 
注1： ҹ ( ȁ ᵝ ) , ᶭ Ḥ ҍ ’̆ ץ̆

Ȃ ȁ ȁҬṿ ȁ ȁⱴ ȁ ‖
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9.2.3.3 ѿҩ ҩ ᾝȁ ̆ ₮ ҩ ̆

Ȃ AȂ 

9.2.3.4 ȁ ȁ ∞≢ ҹ ∞≢Ȃ 

决策支持 

9.3.1 ‗ Һ Ҋῤץ ̔ 

a) ̔ ֓ ҹ ѿ ( ꜚȁ ȁ ⱬ ) ϳ

ṿҍ ṿӊ ῏ ̕ 

b) ל№ ̔ ϳ ῏ ל ϳ

Ȃ 

9.3.2 ‗ № Һ Ҋץ ̔ 

a) ̔ ṿҍ / ‰↕ ץ ̆↕ ̆Ҍ

Ȃ ṿҍ / ‰↕ Ҍ ץ ↕̆ ꜚ Ȃ ̆

⌠ ’̆ ҍ ׅ Ȃ ԍ ₮

’̆ ҍ ᾟ̕ 

b) ל№ ̔ ҍ ᵌ ȁל ף Ȃ 

10 信息输出与显示 

输出内容 

10.1.1 设备基本数据 

└ ᶭ ‰ ᶭ ӈ Ȃ 

10.1.2 设备运行数据 

Ҋ Ḥ Ȃ 

10.1.3 设备状态 

ԍ ╠ ȁҤ ’ϴ ȁ ȁ ȁ ’ Ḥ Ȃ 

10.1.4 设备状态字 

̆ ԍ ῏ ̆

ῤ ᵬ̆↕ ҹ ̕ ῀ṿ ṿ ̆↕ ҹҌ ̆

₮Ҍ ᶏ Ȃ 

信息显示 

̂ ̃Ḥ Ҋץ ̔ 

a) ̔ ȁ ȁ ╠ ȁ ȁ ̂ ̃ ̕ 

b) ̔ ╠ ȁ Ḥ ϴ ף Ḥ ῤ ̕ 

c) / ̔ ӏȁ №Ҍ ̆ ȁ

֟ ꜚ Ả ̕ 

d) ᵬ ̔ ԍ ╠ ȁ ȁ Ḥ ῤ ̆ ̔ ᵝ ȁ

ᵝ Ȃ 
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